Алгоритм работы систем «слепых» зон

• Если препятствие видят одновременно и передний датчик и задний - система молчит (позволяет системе не реагировать на отбойники, припаркованные авто, параллельно движущийся поток машин и т.д.). 

• Если препятствие видит сначала передний датчик, затем задний - система молчит (мы обогнали автомобиль, мы его видели и знаем что он сбоку от нас). 
• Если препятствие видит сначала передний датчик, затем задний и объект находится в зоне видимости заднего датчика более 5 секунд, система начнет сигнализировать об объекте в "слепой" зоне. 
• Если в зоне видимости переднего датчика свободно, а в зоне видимости заднего появился объект - система будет сигнализировать о препятствии в "слепой" зоне (именно тот самый опасный случай, о котором система и должна информировать водителя). 
Вы можете провести тестирование работоспособность системы самостоятельно. 
ТЕСТ №1
 

1) поставьте автомобиль на свободном пространстве так, чтобы по бокам авто не было препятствий на расстоянии менее 3х метров
2) включите зажигание
3) имитируйте препятствие в зоне действии задних датчиков BSA (используйте плоский предмет 30х100, например лист фанеры)
 


При проведении этого теста система должна сигнализировать об объекте в "слепой" зоне
ТЕСТ №2
1) поставьте автомобиль на свободном пространстве так, чтобы по бокам авто не было препятствий на расстоянии менее 3х метров 
 2) включите зажигание 
 3) установите напротив переднего датчика BSA препятствие на расстоянии примерно 1м (используйте плоский предмет 30х100, например лист фанеры) 
 4) имитируйте препятствие в зоне действии задних датчиков BSA (используйте плоский предмет 30х100, например лист фанеры)
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При проведении этого теста система НЕ ДОЛЖНА сигнализировать об объекте в "слепой" зоне. 

ТЕСТ №3
1) поставьте автомобиль на свободном пространстве так, чтобы по бокам авто не было препятствий на расстоянии менее 3х метров
2) включите зажигание
3) пройдите вдоль автомобиля с препятствием (используйте плоский предмет 30х100, например лист фанеры). Двигайтесь от переда автомобиля к заду. Начинайте и заканчивайте движение вне зоны видимости датчиков. Располагайте препятствие напротив датчиков 
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При проведении этого теста система НЕ ДОЛЖНА сигнализировать об объекте в "слепой" зоне. 
ТЕСТ №4
 
1) поставьте автомобиль на свободном пространстве так, чтобы по бокам авто не было препятствий на расстоянии менее 3х метров 
2) включите зажигание
3)  пройдите вдоль автомобиля с препятствием (используйте плоский предмет 30х100, например лист фанеры). Двигайтесь от переда автомобиля к заду. Остановитесь с препятствием в зоне видимости заднего датчика
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При проведении этого теста система должна начать сигнализировать об объекте в "слепой" зоне примерно через 5 сек. после выхода из зоны видимости переднего датчика.
